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Daftar Simbol dan Singkatan

V : Tegangan ambang (Volt)

1% : Rata-rata tegangan ambang (Volt)

f : Frekuensi cahaya (Hertz)

f : Rata-rata frekuensi (Hertz)

A : Panjang gelombang (meter atau nanometer)
h : Konstanta Planck (J - s)

e : Muatan elektron (1,602 x 10~ C)

c : Kecepatan cahaya (3,00 x 10% m/s)

E : Energi foton (Joule)

R, Ry : Nilai resistor dalam rangkaian (Ohm)
R? : Koefisien determinasi regresi linear

Om : Standar deviasi kemiringan regresi

oy : Standar deviasi intersep regresi

1% : Nilai tegangan hasil prediksi regresi

n : Jumlah data pengukuran

RMSE : Root Mean Square Error (galat rata-rata regresi)
LED : Light Emitting Diode

GUI : Graphical User Interface

ADC : Analog to Digital Converter

IDE : Integrated Development Environment
CSv : Comma Separated Values (format data)
OLS : Ordinary Least Squares (regresi linear)
HSV : Hue Saturation Value (model warna)
USB : Universal Serial Bus (konektor data)
Excel : Perangkat lunak spreadsheet

Python : Bahasa pemrograman antarmuka
Arduino : Platform mikrokontroler open-source
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