
IMPLEMENTASI DEEP LEARNING DENGAN
METODE CONVOLUTIONAL NEURAL NETWORK
(CNN) PADA ARM ROBOT BERBASIS KAMERA

UNTUK DETEKSI WARNA OBJEK

SKRIPSI

Diajukan Sebagai Salah Satu Syarat Untuk Memperoleh Gelar Sarjana Sains

Oleh:
LAILIANA SALSABILA

1217030018

JURUSAN FISIKA
FAKULTAS SAINS DAN TEKNOLOGI

UNIVERSITAS ISLAM NEGERI SUNAN GUNUNG DJATI
BANDUNG

2025


	a3cac466e4f349047f1bc876636f4dbaa5da3ef9806f0b1929321411a0b4f2c2.pdf
	 Judul Tugas Akhir 


