DAFTAR ISl

SURAT PERNYATAAN KEASLIAN SKRIPSI ... i
LEMBAR PERSETUJUAN ..ot i
LEMBAR PENGESAHAN ..ot iii
A B S T R A e e s iv
A B S T R A T oo e \Y;
KATA PENGAN T AR oottt ixi
DAF T AR IS e et Vii
DAFTAR GAMBAR ..ottt iX
DAFTAR TABEL ..ot xiii
DAFTAR SINGKATAN .ot XV
BAB | PENDAHULUAN ..ot 1
1.1 Latar BelaKang........cccooveeiiuee i 1
1.2 Kerangka Penelitian.........c.c.ccovveeiiiiiiiii e 2
1.3 Rumusan Masalah ......c.ooooi e, 3
1.4 Tujuan Penelitian ... 3
15 Batasan Masalah ........coooveeeeeoeeee e 3
1.6 Manfaat Penelitian .........coovveeeeee e 3
1.7 Sistematika PenUIISAN .......cooeeeieeeee e 4
BAB 1 LANDASAN TEORI ... 5
2.1 Dasar Mekanika Perilaku Gerak ............oeeeeeeiiiiiiiiiie 5
2.2 Gaya KemUdi.......cooveeiiiiieiiie e 6
2.3 RAIUS PEISEPSI ..eeciuvieeiiiie it ettt 8
2.4 FUNQSI PEISEPSI ..veeiiiiieiiie ettt 8
2.5 PErIlaKU GEIaK ...t 9
2.6 Asumsi Persamaan dan Metode Euler ..........ooooveeveviiiiiienannn. 11
2.7 Representasi Arah Gerak VeKtor...........cccoveeiviiine e, 11

vii



BAB 1l METODOLOGI PENELITIAN .....cooiiiiiee, 13

3.1 Alat EKSPErIMEN ..o 13
3.2 Prosedur Penelitian ..........cccoooveiiieiiieiiiciee e 13
3.2.1 Interaski Tanpa Gangguan............cccocveriueenieennesnieesneeninens 14
3.2.2 Interaksi Dengan Gangguan ...........cccceovueerueeneesneesineeninens 14
3.2.3 Diagram AlI Programi........cccccceeieeiieniiesieenee e 14
3.2.4 Penyesuaian Parameter Penggerak ...........ccccovvevriieninneninn, 16
3.2.5 Model Kendaraan...........ccooveriieiiiiiiiiie e 16
BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN .......ccoooiiiiiieienee e 18
4.1  Penerapan Satu Jenis Drive FUNCLION .........cccccoviieniiiiininnnne, 18
4.2 Penerapan Dua Jenis Drive FUNCLION ..........ccccevivieiieiiiennnnne, 21
4.3  Penerapan Interaksi Tanpa Gangguan............cccooverveeneennenne. 24
4.4  Penerapan Interaksi Dengan Gangguan ...........cccceveveereennenne 25
BAB V PENUTUP .....ooiiiiiiii e 36
51  KeSIMPUIAN.....ccciiiiiiie e 36
5.2  Saran.............ogmm ST mm e 37
DAFTAR PUSTAKA . s 38
LamPIFan A ook 39
Data Tabel, Grafik dan Gambar .............cccoooeivieiiini i, 39
Lampiran B .......oooiiiei e 114
KOAE Program ........ooeiiiie ittt 114
B.1  Kode Program dualCanvasVehicle3D.html .......................... 114
B.2  Kode Program dualCanvasSketchVehicle3D.js .................... 118
B.3  Kode Program dualCanvasVehicle3D.jS...........ccccevvvveeiinnnnnn 132

viii



	DAFTAR ISI

